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Temposonics® LP MTS

Capteur de déplacement magnétostrictif MTS série LP
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Principales caractéristiques

L]  Mesure absolue

L1 Sortie analogique directe
= 0-10/10-0VCC
= 4-20/20-4mA
» 0-20/20-0mA

l

Sortie start/ stop

[]

Mesure sans contact

L] Haute résolution
et linéarité

[

Conception robuste

[l Bonne résistance aux
chocs et en vibration

[1  Simplicité d'installation | '

MTS fut, il y a 25 ans, la premiére société 2 utiliser la
technologie magnétostrictive pour ses capteurs de
déplacement Temposonics®.

) Ces capteurs sont utilisés avec succeés dans des milliers
FGP Pavis: d apph(':atlons 1nfh.;s.trzelles et ont acquis une S(.)l.ld,e
réputation de précision, d'endurance et de fiabilité.

M, MERLIER Le nouveau concept des capteurs Temposonics® LP
Tel 043078 65 1,0 regroupe dans un seul produit une conception mécanique
robuste, une électronique performante faisant appel aux
Ca P beur L P-M derniéres technologies ASIC et le savoir faire de MTS en
e o CAn v matiére de technologiec magnétostrictive.
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_ L, Les capteurs de déplacement Temposonics® LP sont
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e précis, robustes, endurants et constituent en terme de
colit, une bonne alternative par rapport aux capteurs
potentiométriques, Ils offrent, entre autres avantages, une
mesure absolue, sans contact donc sans usure et
s'implantent facilement en milieu industriel. Ils
permettent d'apporter une solution simple et fiable aux

) problémes de mesure en automatisation et en contrdle
industriel.




Technologie magnétostrictive

Le trés haut niveau de performances des capteurs
Temposonics® LP est di A l'utilisation de la technologie
magnétostrictive.

Dans un capteur LP, une contrainte de torsion est induite
dans le guide d'onde par I'interaction de deux champs
magnétiques - le premier est généré par une impulsion cn
courant et parcourt un conducteur interne au guide d'onde -
le second est généré par des aimants insérés dans Félément
mobile.

Le temps nécessaire A cetie contrainte pour parcourir la
distance élément sensible - téfe permet la mesure du
déplacement et est converti par une électronique inferne en
un signal analogique {tension, courant ou impulsion).

Eiment magndtiqua moblls
Champ magnétique do Falmant

Convertisseur de torsion

Performances et conception

Dans un capteur Temposonics® LP, e guide d'onde et
I'électronique sont montés dans un profilé en aluminium irés
robuste.

Le montage du capteur s'effectue par deux pattes, et peut
étre réalisé dans n'importe quelle position.

La conception robuste et la qualité des matériaux utilisés
permettent d'obtenir une linéarité meilleure que 0.05 % de
1'étenduc de mesure.

De plus la mesure étant du type absolue, il n'est pas
nécessaire de réinitialiser le capteur lors de la mise sous
tension,

Les capteurs séric LP sont disponibles avec deux types de
sortie directement compatible avec une unité de contréle ou
de mesure,

Sortie analogiques

Le niveau de sortie des versions analogiques est directement
proportionnel & {a position de 1'élément sensible.

Les sorties peuvent étre en 0-10 V/10-0 V; 0/4-20 mA ou
20-4/0 mA. Ces niveaux sont réglés en usine et ne sont pas
accessible par l'utilisateur.

Sortie start / stop
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NOTE : {a consiructeur sa tdserva fo drolt da changer sans préavis les spécifications indiquées. FEVRIER, 1996 MTS-LP.SAM

La sortie start / stop est du type digital. Cette sortie délivre
des impulsions dont l'intervalie de temps et directement
proportionnel 3 la position de I'élément mobile.

Ce type de sortie est compatible avec les aufomates et les
contrbleurs industriels disposant d'une entrée "temps”.
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Caractéristiques techniques

*  Corps en profilé d'aluminium

= Indice de protection: IP 65

»  Fixation : Par pieds ajustables

«  Sens de montage indifférent

» Sortie dlectriques : Connecteur ou cable

» Efendue de mesure -E. M.-: De 0-50 4 0-2000 mm

=  Signaux de sortle
Tension 0..+10 VCC et +10..0 VCC
Impédance de charge = 5 kOhms
Courant 4..20 mA ou 20..4 mA
0..20 mA ou 20..0 mA
Impédance de charge = 100 Ohms

Digital  Start/ Stop

= Non linéarité : < +0.05 % de I'E. M.
= Répétabilité : < £0.001 % de I'E, M,
= Hystérésls : < 0.07 mm

»  Alimentation : 24 VCC (+25 %)

» Consommation : 30 mA (start/stop)
100 mA (analogique)

»  Température d'utifisation: -10 & +70 °C

»  Dérives thermiques:
Tension 70ppm/°C
Courant 90 ppm /°C
Digital  0.01mm/°C+9ppm/°C/delE. M.

= Tenueenchoc: 100 g

» Teniie en vibration: 5 ¢; 10-150 Hz
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*  Forme M - Elément mobile libre + o frone v ML ST
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L'¢élément magnétique est directement implanté sur la partie mobile, If n'y a pas de contact physique entre I'éiément mobile et
te corps du capteur, distance maximale 1.5 mm. La fixation de I'élément magnétique doit &tre réalisé avec des matériaux non

ferreux et non magnétiques
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* Forme S - Elément mobile captit

L'élément magnétique est intégré dans un ensemble coulissant sur la partie supérieure du capteur, Le raccordement mécanique
de la partic mobile est réalisé par une vis M5 pouvant pivoter de manigre & compenser les écarts d'alignement entre le capleur

et ie montage.
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* Forme R - Tige captive

L'élément magnétique est interne au capteur et est entrainé par une tige en acier inoxydable, Comme pour les autres versions,
il 'y a aucun contact entre 1'élément mobile et le capteur, éliminant ainsi tout risque d'usure.

L = Etendue de masusa + 152 mm

S 504 1200 mm N 29 62 ” 13
Zone [nactva Zena
inactive
Longueur de la tige Elément magnétiqua
= Elandue de mesire et \
+25 mm
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Tige dia. 9.6
Frelage femefo 1/4-28 UNF-28
profondewr 22 mm 145

Vis do fixation M5 X 20 -oe- Foations ajustables
Couple de semaga < 1.1 Nm




Types de connexions
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= Connexion type K (standard)

Connecteur Amphenol (méal), ] .
référence ST CO 9131 D i Imlg-

7

»  Connexion type C (option})

Connecteur AMP-CPC 8 broches série 2,
référence 205838-1
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= Connexion type L (option) — ]
Sortie presse étoupe PG 7, céble 4 conductenrs E
type PVC (option TEFLON} longueur 2 métres. pg7
\ —_

Référence de commande

Temposonic§ LP 1 00 0O [T]T]

Type

M = Elément mobile libre
S = Elémant mobile captif
R = Tige captive

2‘
Connexion Accessoires s
K = 6 brochss Amphenal (en standard)
G = 8 broches AMP Désignations Références
L = Presse étoupe Connecteur Amphenol STCO9131D |
Signal de sortle Connecteur AMP 205 £38-1
.Aimant mobile libre 251104
S = Start/ Stop i i i
V= 0.10Y ot 10,0V A!mant mobile captif 251 077 :
A =490 mA Pieds de montage 400 747
B =20..4 mA
C=0.20 mA R.(.)?u..l..eB?Er,ty,P? R e 560444
D=20..0mA

Unité de mesure

M = Millimétres

Etendue de mesure

Example : 0050 = 50 mm

Bois - Tél : 3
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