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A COURANT CONTINUG

MOTEURS A NOYALS
STATIQUE -
3 29, 40 et 66 mum

La technologie de ces moteurs de trés
faible inertie fait appel 4 un gabarnt
cylindrigue, solidaire de Narbre, sur
lequel I'induit est bobin¢. Le champ
du stator est produit soit par un ai-
‘mant cylindrique logé a lintérieur
meéme du rofor (& 29 et 40) soit par
~deux  segments magndétiques placés
. sur la périphérie de la carcasse du
rmoteur (<7 66). Trans le premier cas.
- Ie circuit magnétique est fermé par la
_carcasse ecle-méme, dans le second

Tinduair, .
En cours d’assemblage, ies nnyaux

sont solidarisés avec la carcasse par
un support alésé traversé par l'arbre,

-'Egrmettant ainst une rotation libre du
binage sur ses paliers.

N'ayant pas de fer tournant, ces mao-
tenars offrent les avantages suivants :

pas de- coup!e de détente, rendement
_eleve_

A Moteurs a noyau statique'

et collecteur cylindrigue:

Associé awux balais carbone-métal, le
collecteur cylindrique confére a ces
Cmoteurs une résistance  acorue aux.

pointes de courant. Ces pointes sont

propres a certaines applications com-

e le posinotmement rapide ‘o0 les
courants d’ acc#lération et de décélé-

ration sont importants.. Le collecteur
‘cylindrique se préte idéalement aux.

thcauans requérant un rendexneut
élevé ou un service intensif.

,B Moteurs - nuyau statl.que
L@t coliscteur plat. -

- Afin d’offrir une mmmutatxon opta—
Placgué-
d’un métal precieux. ‘Dans la plupart o
-des cas, - les paintes de tension de’
cc:mmutation sont & ce point réduites -

male, - fe collecteur plat est

guancun dispositif destingd & réduaire
-les interférences radio n’ést nécessai-
re. Chaque balai, également traité aux
metaux  précieux, se divise & son ex-
trémité en trois ou gquatre patins in-
X dépendants renforgant ainsi

du ‘contact. Loisgu’ une durée
prolongse  .est -souhaitée . ainsi jue .
clans les cas de service mtemsnf les
:,mllecteurs peuvent Eétre aquipés de

“diodes zener pour, supprimer les Gtin-

‘weltes de- <commutation.
L& cotecteur

. contréle de vntessae trés pnéczs. :

1B3-g5-2001 @952

walite
e vie | .

plat offre” I avantage -
d‘une. trés faible. chute de tension re
gui’ destine les opoteurs qui “en’ sont
‘,_;équxpés aux applcations fiécessitant ..

RADINSPARES

Le choix des matérianx du collecteur
et des balais métalliques est réalisé
afin d’obtenir une commutation opti-
male, compte tenu de la commande
de vitesse €lectronique du meteur. La
faible résistance de contact assure un .
démrrage sans probléemes, méme.
dpres un arrét prolongé. Par ailleurs,

u fait de leur faible consommation,
ces moteurs conviennent pour ali-

mentation par piles ou accuanwuia-

tewrs. Ils sont utilisés dans des appli-
cations ot la stabilité de vitesse, le
faible niveau de bruit mécanique et
électrique ainsi qu’une haute fiabilité

" sont requis.
par un noyau de fer fix& au centre de . : '

Ces moteurs ont an paquet de tdles

. rotor & trois pdles saillants et sont

équipés d"un collecteur plat. Un dis-
. que-varistance monté entre les seg-

- ments du collecteur supprime les in-
inertie trds faible, faible inductivité,

terférences radio =t allonge conside-
rablement la durée de vie des balais.
Différentes versions sont équipées de

. réduacteurs. La partie réducteur est de

construction modulaire et pent rece-
voir de 1 & 10  trains d'engrena ge
- {suivant la réduction 5ouha1tée) es
pignons standard sont en résine

lyacétate injectée. Une version rentor-
cée, dont certains engrenages sont
métalh ues, permet des couples de

. sortie élevés.

GENERATEUR :
TACHYMETRIQUE
O D’IMPULSIONS

-Pour les. apphcatnans oir le contrdle
de la witesse doit étre extrémement:
Tprécis et mdependa.nt des conditions
dans  lesquelles le moteur. travaille,
certains types de moteurs peuvent
cetre livres  équipés d'un générateur
de fréquence tachymeétrigque (72Hz=z /t).
Quant aux applications de position-
‘nemendt
digitale, il est possible d'y répondre |

. i associant au moteur un genérabour -

- dimpulsions optoélecl;tonxque (dxffé—‘
- remtes résoluhons possibles)

UNE EQUIPE ET DES
PROﬂUITS FLEXIBLES

connﬁ

o L’abjectgf de qualxte bmn )
T’ Alrpax niest pas uniquenierit une
“notion - de fiabilité,  Ume relation de

“haute qualité axée sitr la satisfaction
. du: clHent dépend aussi dela flexibili-
e du fournisseur. Cet &lément est un
point - fort incontesté de l'éqmpe et'
des  produits Alrpax Ce qguis
- duit entre auties ia
o actapt er‘le

précis nécessitant une boucte -




tOTEURS A NOYAU SYATIQUE GAMME COLLECTEUR CYLIND :

Couple | Vitesse | Courant “Inertie | Constante Cmqllis
Référence Diam, Tension | démart. a vide démarr. | d'induit | de temps - - coté
Electriques Mécaniques
# (L] (v} {mNim) (&/ min) (A) {10-*kgm®) {ms) ST LW 55 FT|RS BB RT F5 EF n’
9904 120 17141 12 26 3600 1,0 09 125 ® B
' 17151 29 12 26 3600 1.0 09 12,5 B H B
17241 24 27 3700 0,5 09 12,5 B [ ]
9904 120 15101 &0 12 65 3200 1,6 3,92 19,6 a ] B
15201 24 65 3200 1 3,92 19,6 2] B |
9904 12013111 12 250 2700 3] 214 26 ) - § B =
13116 12 250 2700 [ 21,4 26 ~ a a2 a B B
13311 &6 30 375 2900 3,9 21,4 7 @& "
=g 13321 30 375 2900 3.9 214 17 [ ] B @B B
30 21,4 M o@
R S

B o, Baiscae
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