Compensateur de Babinet.

Le compensateur de Babinet se compose de deuxdmimpsartz de méme angle a (petit) traverses
par une lumiére normale a I'axe optique, mais pouoin I'axe optique est paralléle a I'aréte alors
que pour l'autre, il lui est normal. L'un des caéss mobile au moyen d'une vis micrométrique. La
premiéere lame retarde la vibration horizontaleaetdconde retarde la vibration verticale : lest®ffe
des deux coins sont opposeés. Soit I'axe Ox vewrticdirige vers le bas. L'origine correspond a
I'égalité d'épaisseur des deux coins.

La difféerence de marche introduite par le comptnsaest d = 2.(ne — no).x.tg(a).

Soient | lintensité incidentey I'angle entre une ligne neutre du compensateardtection du

polariseur et la difféerence de phase introduite par le compensat
L'intensité émergeante est donc |sint2a.sirfe / 2.

Pour une valeur donnée du déphasage, l'intensaésximum si. = 45°,

Comme le déphasage varie linéairement avec xaitéahent varie sinusoidalement avec x. On
observe un systeme de franges rectilignes, éqaides et paralléles a I'aréte du coin.

En lumiére blanche seule la frange centrale (aifiée de marche nulle) sera parfaitement noire.
Les autres franges seront irisées.

Pour faire une mesure, il suffit de pointer avecatitule la frange centrale a vide, de placeljdbb
a mesurer et de ramener avec la vis du compendatirange centrale sur le réticule et de lire le
déphasage sur la vis graduée de la vis micrométriqu
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Utilisation :schéma de principe du compensateBalgnet.

Le rectangle blanc figure I'objet dont on veut nmesla différence de marche.

La position des divers axes optique est précisésciigma tracé sur un plan normal au trajet des
rayons lumineux.

on peut faire varier I'épaisseur de la lame comgiteins,le triangle bleu est mobile

Pour un déplacement de 5,49mm = différence de raaf'cimi
(. =5893 A) déplacement maximum possiblé.: 5



