Capteur de courant LA 25-NP I, =5-6-8-12-25 A

Pour la mesure électronique des courants : DC, AC, Impulsionnels,
mixtes, avec une isolation galvanique entre le circuit primaire
(courant fort) et le circuit secondaire (circuit électronique).

Caractéristiques électriques principales

Ly Courant primaire efficace nominal 25 At Généralités
L Courant primaire, plage de mesure 0..+36 At
R, Résistance de mesure Rynn  Rumex » Capteur de courant muiti-calibre de
avec+ 15V @ + 25 At 100 320 Q type boucle fermée (& compensation)
@ + 36 At :: 100 190 Q utilisant I'effet Hall
[ ]
W Courant secondaire efficace nominal 25 mA SS;EZXI&ZZ%:%: aCltlaésr:elonlia;fvo.
K, Rapport de transformation 1-2-3-4-5 ;: 1000
A Tension d’alimentation (x 5 %) t+ 15 \Y Avantaqes
I, Courant de consommation 10 + i mA 9
v, Tension efficace d'essai diélectrique, 50 Hz, 1 mn 2.5 kV o
v, Tension efficace de dimensionnement?, séparation stire 600 v * Excellente précision
isolation de base 1700 vy ® Trés bonne linéarité
e Faible dérive en température
e Temps de retard court
Précision - Performances dynamiques . Bandpe passante élevée
X,  Précision globale @ I, , T, = 25°C 0.5 % ® Pas de pertes d'insertion apportees
g, Linéarité <02 % dans le circuit a8 mesurer
Typ | Max o Granfje immunité aux perturbations
I, Courantde décalage ?@1, =0, T, = 25°C £0.05£0.15 mA g"té'r']e”res ; )
I, Courant résiduel® @ I, = 0, urc nges e courant supportees
apres une surintensité de 3 x I, z0.05/£0.15 mA sans dommage.
Derive en température de |, 0°C..+25°C +£0.06|x0.25 mA L
+25°C . +70°C  +0.10/+035 mA Applications
t, Temps de retard® @ 90 % de |, <1 ps . .
di/dt di/dt correctement %ivi ’ > 50 Alus ° Vanafeurs de vitesse et
f Bande passante (- 1 dB) DC.150  kHz cntrainements & servomoteur AC
® Convertisseurs statiques pour
entrainements a moteur DC
Caractéristiques générales * Applications alimentées par
T,  Température ambiante de service 0..+70 °C batteries .
T, Température ambiante de stockage -25..+85 oc  * Alimentations Sans interruption (ASI)
R,  Résistance d'une spire primaire @ T, = 25°C <1.25 mq  ©® Alimentations & découpage
R,  Reésistance bobine secondaire @ T, = 70°C 110 q  *° Alimentations pour applications de
R,  Résistance disolement @ 500 V, T, = 25°C > 1500 MQ soudage.
m Masse 22 g
Normes % EN 50178

Notes : " Classe de pollution 2
2 Mesure effectuée aprés 15 mn de mise sous tension
» Conséquence du champ coercitif des éléments magnétiques
4 Avec un di/dt de 100 A/us
® Une liste des essais correspondants est disponible sur demande 980819/8
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Dimensions LA 25-NP (en mm)
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Nombre Courant primaire Courant de Rapport de Résistance Inductance Raccordement
de spires nominal maximum sortienominal transformation primaire d'insertion primaire recommandé
primaires L, [A] I, [A] L, [mA] K, R, [mQ] L, [UH]
- 54321 IN
o—0—-0—-0—0
1 25 36 25 1/1000 0.3 0.023
OUT 678 910
54321 IN
o—0—C
2 12 18 24 2/1000 1.1 0.09 o_o\
OoUT 87 8 910
5§4321 N
o—0
3 8 12 24 3/1000 25 0.21 H\ \
, OUT 678 910
§4321 IN
o
4 ' 8 9 24 411000 4.4 0.37 :\M" °\‘\C
] OUT 678 910
! 54321 IN
[o]
5 5 7 25 5/1000 6.3 0.58 Z\O‘\‘\O :
OUT 87 8 910
Caractéristiques mécaniques Remarques générales
e Tolérance générale + 0.2 mm e |, est positif lorsque |, circule depuis les bornes 1, 2, 3,4, 5
e Fixation et connexion primaire 10 picots vers les bornes 10, 9, 8, 7, 6.
0.7 x0.6 mm e Ce modeéle est un type standard. Pour des caractéristiques
e Fixation et connexion secondaire 3 picots &1 mm ou exécutions différentes (tensions d'alimentation, rapports
* (J de pergage recommandé 1.2 mm ~ de transformation, mesure unidirectionnelie...), veuillez nous

consulter.

LEM se réserve le droit d’apporter certaines modifications sur ses capteurs, dans le sens d’une amélioration, ceci sans avis spécial.
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