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Énergie mécanique d’un pendule élastique 
par Mme MICHELIN et M. BO~RBONNEUX, 

Lycée Rodin, Paris. 

PRINCIPE. 

Il consiste à utiliser un mobile autoporteur JEULIN soumis 
à l’action d’un ressort, le mobile étant lâché sans vitesse initiale 
grâce à un électro-aimant commandé par une boîte qui enclenche 
simultanément le circuit « marquage ». 

Le mobile en fin de course est amorti par un bloc de mousse. 

On désire montrer que l’énergie mécanique du système res- 
sort + mobile est pratiquement constante. 
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MANIPULATION. 

Le mobile est immobilisé par l’électro-aimant. 
A) En appuyant sur l’inverseur de la boîte de commande, 

le mobile se met en mouvement et le marquage commence : 
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toutes les 20 ms &, AI, A*... A,... alignés. Lâcher l’inverseur en 
fin de course. 

B) Le mobile étant accroché au ressort, celui-ci ayant une 
élong.ation nulle, marquer la position du centre du mobile. Cette 
posrtlon 0’ n’est pas forcément sur la droite précédemment 
enregistrée (en effet, le mobile autoporteur accroché au ressort 
non déformé peut se déplacer légèrement sur un arc de cercle). 
On abaisse donc la perpendiculaire de 0’ à la droite pour 
obtenir le point 0, position d’élongation nulle que l’on prendra 
comme état de référence pour l’énergie potentielle élastique du 
système ressort + mobile. 

EXPLOITATION DES RESULTATS. 

* A,+1 n-1 1 
x=OA n ,> = E,=-mv2 

2 t” 2 

1 
E,=-kx2 

2 
E = E, + E, 
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CONCLUSION. 

L’énergie mécanique du système ressort + mobile autoporteur 
est cte à 4 % près. 
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BOITE DE COMMANDE A DISTANCE 
POUR DECLENCHEMENT D’UN ELECTRO-AIMANT 

ET MARQUAGE SUR PAPIER SIMULTANE 

MODIFICATION 
DU GENERATEUR D’IMPULSIONS JEULIN 281035 
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Percer sur la face avant du générateur d’impulsions deux 
trous pour fixer deux prises pour fiches bananes : une rouge 
et une bleue. A l’intérieur du boîtier, relier avec du fil isolé, la 
prise rouge à la cosse de l’interrupteur à poussoir (impulsions) 
déjà soudée à deux fils (un rose et un orange) et la prise bleue 
à l’autre cosse (déjà soudée à un fil rouge). 

BOITE DE COMMANDE. 

Matériel : 

1 boîtier plastique 70 x 50 x 110 mm, 
1 inverseur à poussoir, 
1 interrupteur bascule, 
1 lampe témoin 6 - 12 V (en fonction de la tension de 

l’électro-aimant). 

Pour l’exécution, voir schéma no 1. 

SCHEMA DE LA BOITE DE COMMANDE N’ 1 

ELcwao nlmawl 
6 -~XV 

SCHEMA DU CIRCUIT N” 2 


