}\ midi ingénierie
Notice d'utilisation
du bornier de raccordement multi-axes
MAC23

Ce bornier, destiné a étre monté sur rail DIN, permet de faciliter le cablage d'un ou de plusieurs
systémes de motorisation MAC23.

Il permet en outre, une visualisation par LED de I'état des entrées/sorties logiques et de la présence de
I'alimentation.

Il inclut également un fusible 10 A temporisé et un filtre sur I'alimentation.
Pour un systéme mono-axe CAN ou V24, il permet un raccordement aisé :
- alalimentation et aux entrées/sorties logiques par borne Wago,

- ala communication série par une Sub D 9 points méle,

- au MAC23 par 2 Sub D 9 points (male et femelle).

Pour un systéme multi-axes, il permet en plus un chainage du bus de communication et de
I'alimentation.

=  Schéma implantation

Leds

D2 : Activation entrée Butée+
D3 : Activation entrée Butée-

D4 : Activation entrée Arrét

D5 : Activation entrée Référence
D6 : Activation sortie Unlock

D7 : Présence alimentation
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si le bornier n'est pas connecté a un MAC23
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= Cablage / affectation des broches connecteurs

- J1 et J2 recoivent directement le cable de raccordement du MAC23.
J1 et J2 étant détrompés, aucune erreur de branchement n'est possible.
Attention ! Il est nécessaire de changer les verrouillages des prises MAC23. Utiliser les vis
UNC4-40 fournies avec le bornier.

- J3 et J4 servent au raccordement de I'alimentation, de la masse mécanique, et dans le cas d'un
systéme multi-axes, au chainage de ces mémes signaux et du bus de communication. Utiliser le
levier WAGO fourni pour effectuer les connexions sur les bornes.

J3/J4 Wago 7 points

1 +ALIM

0V ALIM

Masse mécanique

RD +

1D +

Pour MAC23 RS232 seulement.

RD -

Ne pas connecter dans le cas d'un

N wiN

1D -

MAC23 CAN

J5 permet le raccordement a l'unité superviseur (PC, Automate, carte liaison série intelligente...)

J5 Liaison RS232C BUS CAN
1 ECRAN Réservé
2 RD V24 CAN_L
3 TD V24 0V_CAN
4 Réservé Réservé
5 0V24 Réservé
6 Réservé Réservé
7 Réservé CAN_H
8 Réservé Réservé
9 Réservé Réservé

J6 permet de cabler les entrées/sorties logiques du MAC23 raccordé au bornier

Wago 12 points

Entrée Butée +

Masse logique

Entrée Butée -

Masse logique

Entrée Arrét/ Sens

Masse logique

Entrée Référence / Horloge

Masse logique

Sortie Unlock

Masse logique

Sortie +5V £10% 20 mA max / NON PROTEGEE

—_ = [
N_‘OLOCO\ICD(ﬂ-hCAJI\)—\m

Masse logique
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= Raccordement multi-axes RS232C

[
31 III:ﬁIIIII III:ﬁIIIII

! ! )

D Entrées / Sorties Entrées / Sorties Entrées / Sorties

axe 00 axe 07 axe 02
(1

Remarque : Pour des raisons de puissance, il peut S'avérer nécessaire d'utiliser plusieurs
alimentations. Dans ce cas, il faudra veiller a séparer les bornes "+ ALIM".

v" Toujours relier les bornes "0V ALIM".
v Relier les masses mécaniques en étoile au point de référence.
v Tous les cables doivent étre blindés :
- le blindage du cable d'alimentation doit étre relié a la borne "Masse
mécanique" et a la terre du c6té de l'alimentation,
- le blindage des cables des éventuelles entrées/sorties sera également relié a
la masse mécanique du bornier (J3.3).
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= Raccordement multi-axes CAN

Ne pas connecter les bornes RD+, TD+, RD-, TD-.
Le bus CAN doit étre réalisé a partir des bornes J5 en parallélisant les signaux CAN_L, CAN_H et

OV_CAN.

/HIIIIIIIIIJ,\

= I\LIIIIIII‘I\\_/M||||||||\|\
/X/ /X/ /X/ Terminaison

bus CAN

D Entrées / Sorties Entrées / Sorties Entrées / Sorties (120 )

axe 01 axe 07 axe 02
[ ]
Superviseur CAN
-4 -
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= Vue d'ensemble du bornier avec cotation

HAUT FIXATION
SUR RAIL DIN
{ ®
104.0 & o j;
E
X &
?‘
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