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  Fonctionnement des détecteurs inductifs : Technologie 

Les détecteurs de distance inductifs (AlphaProx) sont basés sur le même principe de mesure que les 

détecteurs de proximité inductifs. Ils génèrent un champ électromagnétique à haute fréquence à proximité de 

la surface du détecteur. Si un objet métallique se trouve dans cette zone, le champ se modifiera en fonction 

de la distance, du matériau et de la taille de l’objet. Cette modification est captée par le détecteur qui la 

convertit en un signal de sortie proportionnel. Dans le cas de détecteurs AlphaProx standard, cette 

conversion s’effectue de manière purement analogique. Ils peuvent ainsi atteindre des vitesses de mesure 

élevées, une excellente précision de reproductibilité, un bruit minime et une haute résolution. 

 

 
 

Les détecteurs de proximité inductifs de Baumer sont des détecteurs électroniques fonctionnant sans contact. 

Ils se composent de trois étages: l'oscillateur, l'étage de mise en forme et l'amplificateur de sortie. 

Par la bobine à circuit oscillant, l'oscillateur produit un champ électromagnétique alternant qui sort de la face 

active du détecteur. L'approche de toute pièce de métal conductrice d'électricité (pièce d'excitation) 

provoque l'induction de courants de Foucault, lesquels soutirent de l'énergie à l'oscillateur. Il en résulte une 

variation du niveau de tension à la sortie de l'oscillateur qui provoque un changement d'état du trigger de 

Schmitt et, par-là, la commutation de l'étage de sortie. 

https://www.baumer.com/fr/fr/service-assistance/savoir-faire/fonctionnement/le-fonctionnement-et-la-technologie-des-

detecteurs-inductifs/a/know-how_function_inductive-sensors 






